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Stru¢ny navod

1. Vlozte baterie do bateriového pouzdra a ujistéte se, Ze jsou
vlozeny spravné dle jejich polarity tak, aby po vsunuti pouzdra
vSechny kontakty spravné dosedaly.

2. Odlozte veSkeré kovové predméty (prstynky, hodinky, atd.) a
elektronicka zafizeni (napf. mobilni telefon), aby detektor na
né nereagoval.

3. Zapnéte M-Scan stisknutim ON/OFF  (J).
Zobrazi se displej.

4. Drzte M-Scan jednou rukou pod thlem 45° vzhledem k zemi
a pohybujete se pomalu pfes prohledavané uzemi,
zaznamenejte mista, kde se intenzita zvuku zvysi.

5. Na prohledavaném Uzemi nasledujete mfizkovy vzor.

6. Az prohledate dané uzemi a urcite mista, kde je
signalizovan kovovy pfedmét, vratte se k oznacenym mistdm
a dohledejte a urCete velikost pfesnéji.

7. Je-li znaceno pfili§ mnoho pfedméta, citlivost je nastavena
moc vysoko, nebo je v oblasti hodné odpadu. Zdvihnéte M-Scan
nad zem do vySky asi 0,5m a hledejte dal.

Vice informaci naleznete na nasledujicich strankach.

Doporudujeme precist si navod cely, abyste co nejryhleji dosahli
nejlepich vysledkd.
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Drzte M-Scan
jednou rukou
v Uhlu 45°.

Prohledejte tizemi
dle mrizkového
VZOru.




C.Scope M-Scan je detektor feromagnetickych kovi. Reaguije,
pokud zaznamena feromagneticky material

(material, ktery mGze byt zmagnetizovan, jako je Zelezo)
zvyénim zvukové frekvence, zvy&nim intenzity, kdyz se

k pfedmétu pfiblizuje nebo se dostane nad n€j. Neni ovlivnén
predméty bez magnetickych vlastnosti (barevnymi kovy). Zlato,
stfibro, méd, knik a dal§kovy nemaji prikazné magnetické
vlastnosti, proto nejsou detekovany.

M-Scan je vyroben tak, aby vydrzel pouzivani v tézkém terénu.

Plastovy kryt je vyroben z vysoce odolného ABS a pouzdro
senzoru je vyrobeno z lehkého hliniku. Ma LCD diplej a
reproduktor pro snadné odecitani vizualnich a audio vystupu.
Ma Ctyfi hlavni uzivatelské ovladace, on/off, hlasitost/volume —
zvySit/snizit, citlivost/sensitivity — zvySit/snizit a tlacitko
erase/vymaz, pomoci kterého, mazete maskovat okolni
ruSeni a umozni hledat nap¥. blizko ocelovych plotl.

Dolni senzor
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Nastaveni citlivosti ovliviiuje hloubku, ve které je M-Scan schopen
nalézt kovovy pfedmét. M-Scan pracuje na AA baterie umisténé
do bateriového pouzdra az 100 hodin pfi bézném uzivani (za
predpokladu pouziti kvalitnich baterii). Standardni sada obsahuje
polstrované pouzdro s ramennim popruhem.

Displej znazortiuje magnetickou indukci v jednotkach pocinaje
od mikro Tesla (uT). Ma analogovy sloupcovy graf zobrazujici
silu signalu, ¢tyfsegmentovy indikator nabiti baterii a blikajici
vystrazny indikator elektrického vedeni. Také znazornuje
orinetaci sever/jih detekovaného pfedmétu.

Horni senzor Displej a kontrolni panel

Bateriovy kryt m:ktor )



Ovladaci prvky
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. Zapnuti On/Off

- Hlasitost zvysit/snizit
. Citlivost zvysSit/snizit
. Tlacitko Erase

. Sloupcovy graf

. Indikator citlivosti

. Indikator hlasitosti

Digitalni indikator signalu

. Vystrazny indikator el. vedeni

. Indikator stavu baterii

. Symbol pfiruby
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M-Scan vyhledava feromagnetické pfedméty snimanim
magnetického pole vyzafovaného predmétem. Sonda
magnetometru ma dva oddélené senzory v sestavé a jejich
vystupy jsou elektronicky jemné vyvazeny. To proto, aby M-
Scan mohl spravné kdykoliv upravovat vSudypfitomné
magnetické pole Zemé. Dva senzory méfi stejné pole zemé,
protoZe obé civky jsou relativné blizko u sebe. Obé civky
protinaji stejné magnetické silo¢ary. Silo¢ary magnetického
pole zemé mohou byt povazovany za obecné rovnobézné, ale
pokud je pobliz feromagneticky pfedmét, sila a smér silcar
pod kazdym senzorem se jemné liSi. To staci na to, aby doslo
k ruSeni kritické rovnovahy a M-Scan vysle odliSny signal.

Pokud neni pfitomen zadny feromagneticky pfedmét,

z reproduktoru je slySet staly nizkofrekvencni ton, ale jakmile
M-Scan pfijde do blizkosti feromagnetického pfedmétu,
zvySuje se intenzita zvukového signalu. Nejsilngjsi signal je,
kdyZ je pfedmét pfimo pod senzorem. Intenzita signalu je
maximalni, kdyz je pfimo nad pfedmétem, pak klesa, jak se
s magnetometrem vzdalujete. Podrobnéjsi popis bude
nasledovat.
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Strucny popis a provoz magnetometru

Baterie

Prostor na baterie je na spodni strané magnetometru M-
Scan. Pomoci mince otoéte zapadku proti sméru
hodinovych ruci¢ek o 90° a otevrete.

C.SCOPE

Vyjméte bateriové pouzdro a viozte osm AA alkalickych
baterii, pak ho vlozte zpét. Ujistéte se, ze kazda baterie je
zalozena spravné dle polarity vyznacené na pouzdie
(orientace baterii se stfida) a bateriové pouzdro opatrné
vlozte do prostoru na baterie tak, aby se vSechny kontakty
dotykaly. Bateriové pouzdro by mélo jit vliozit do prostoru
lehce, pokud to tak neni, zkontrolujte, zda jste umistili
baterie spravné.

Zavrete prostor pro baterie a otoCte zapadku po sméru hodinovych
rucicek o 90° a zavrete.

AZ budete vyménovat baterie, vyménte vSech osm najednou!
Nikdy nemichejte nabité a ¢aste€né vybité baterie!

Kdyz magnetometr M-Scan chcete uskladnit, a nebo ho
delSi dobu nepouzivate, vyjméte baterie.



StruCny popis a provoz magnetometru

Pfiprava

Odstrante veskeré kovové predméty, jako naramkové hodinky,
naramky, velké spony, atd. a magnetometr drzte v dostate¢né
vzdalenosti od bot, abyste predesli faleSnym signalim, protoze
tyto predméty mohou obsahovat feromagnetické kovy. Mobilni
telefony, néktera sluchatka a dal$i elektronické predméty,
mohou také obsahovat magnety, které mohou rusit okolni
magnetické pole a zpUsobovat tak nepfesné vysledky hledani.

Stisknéte ON/OFF LI) tlacitko jednou a tim zapnete M-
Scan. (Vypnout ho mizete opétovnym stisknutim).

Zkontrolujte symbol nabiti baterii (nahofe vpravo na displeji),
nez zacnete hledat, mél by ukazovat alespori dva segmenty.
M-Scan bude pracovat, i kdyZ bude na symbolu

pouze jeden segment. Nedoporucujeme to.
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Citlivost

Magnetometr ma Ctyfi stupné
citlivosti. Nejnizsi je S1,
nejvyssi S4.

Citlivost se nastavi na treti
nejvyssi nastaveni S3 a muze
byt zménéna pomoci tlacitka
Sensitivity A a tlacitka
Sensitivity V.

KdyZz A nebo V stisknete,
displej zobrazi aktualni
nastaveni (napf. S3).

M-SCAN

Volume @ Sensitivity




Strucny popis a provoz magnetometru

Hlasitost

Hlasitost nastavite pouzitim
Sipek Volume Na
Volume V.

Je osm moznosti

Displej dole uprostfed ukazuje

okamzité nastaveni (napf. V3).

C.SCOPE

M-SCAN

Audio signalizace

Pokud neni v blizkosti zadny kov, magnetometr
vydava ton o nizké frekvenci. Kdyz se M-Scan
dostane do blizkosti feromagnetického materialu,
jako je napfiklad Zelezny poklop, frekvence ténu
se zvysi.

M-Scan ma standardni sluchatkovy jack 3,5 mm umistény
pod krytem na zadni strané. Vystup z reproduktoru neni
ukoncen, kdyZz pfipojite sluchatka. Sluchatka vybirejte peclivé,
protoZe néktera mohou zplsobovat ruSeni magnetometru.
Doporucujeme pouzivat pouze sluchatka C.SCOPE!




Strucny popis a provoz magnetometru

Vizualni signalizace
Pokud neni v blizkosti zadny
feromagneticky material, na
displeji bude zobrazovana
velmi nizka intentzita
magnetické indukce v uH
(mikrohenry). Analogovy graf
bude na 0 nebo velmi nizko.

M-SCAN

Pokud se pfiblizujete

k feromagnetickému
predmétu, na displeji bude
zobrazovana zvysujici se
intenzita magnetické M-SCAN
indukce, stoupajici az 0 @ @
k maximu 99,9 uH. Volume Sensitivity
Analogovy graf bude
znazorfiovat plnou
stupnici.
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Polarita sever (North — N)/jih (South — S)
Sipka B smeérfujici na N (North) znaci severni pol
nalezeného predmétu (dolni obrazek vlevo).

Sipka  —= sméfujici na S (South) znadi jizni pél nalezeného

predmétu (horni obrazek vlevo).
Mnoho velkych pfemétli vykazuje obé polarity na opacnych
koncich predmétu.

Hloubka

Hloubka pfedmétu v zemi mize byt odhadnuta pomoci
srovnavani sily signal. Mala sila signalu znaci velmi malo
feromagnetického materialu nebo hluboko ulozeny
prfedmét. Pokud je signal Siroky, také naznacuje hluboko
ulozeny pfedmét. Kdyz snizite citlivost nebo M-Scan
zvednete do vysky asi 0,5 m a pfejdete znovu

s magnetometrem nad mistem signalu a signal zmizi, tak je
pravdépodobné pfedmét velmi mélko ulozen, nebo je velmi
maly.

Pinpointing
U dohledavani vétSich predmétl je lepSi snizit
citlivost, aby byl pinpointig pfesnéjsi.
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Strucny popis a provoz magnetometru

Indikator elektrického vedeni

Vyzafované elektromagnetickeé pole elektrickych
vedeni od 50 nebo 60 Hz detekované M-Scanem je
oznaceno vystraznym trojuhelnikem v dolni levé Casti
displeje. Konec trubice senzoru je nutné mit blizko

k vodi¢um vykazujicich napéti, aby mohly byt
detekovany. Proto je opatrnost vzdy dulezita.
Poznamka:

1. Stinéné kabely (napf. napfiklad ty v potrubi nebo
armatufe) nebudou vyhledavany.

2. Indikace elektrického vedeni je znazornéna na displeji.

Erase/vymaz

Pokud je v blizkosti velky kovovy pfedmét jako je oploceni nebo
treba kontejner, mize dojit k tomu, ze bude M-Scan zahlcen
signalem. V tu chvili vyuZijte tlagitko Erase/vymaz —  pja,
kterym zamaskujete okolni nechtény signal, M-Scan bude tento
signal ignorovat a mlzete pokracovat v praci.

Na displeji se okamzité zobrazi ‘ tun ’ jako potvrzeni, ze

funkce byla aktivovana a M-Scan byl vynulovan. Mdze

byt nutné snizit citlivost, aby mohlo byt silné ruseni

odstranéno.

Pro vypnuti funkce Erase a navrat k tovarnimu nastaveni
stisknéte tlacitko on/off dvakrat. Pokud se objevi néjaké
dalsi potize, vynulujte M-Scan, snizte citlivost a zacnéte
Znovu.

C.SCOPE

Ponofeni ve vodé

Trubice se senzorem magnetometru mize byt ponofena do
vody, ale OVLADACI BOX SE NESMi NAMOCIT!
Vyvarujte se namoceni plastového krytu!

Hledani

Drzte M-Scan pod uhlem 45° vzhledem k zemi. Prohledavejte
ze strany na stranu a pfitom udrzujte konec trubice se senzorem
ve stejné vzdalenosti od zemé. Pohybujete jim nad zemi ve
hledacim vzoru mfizky a pohybujte magnetometrem ze strany
na stranu. Oznacte si mista, kde magnetometr signalizuje
predmét. Je lepsi, prohledat uzemi v mfizkovém vzoru znovu a
to pod uhlem 90° k pfedchozimu hledani. Pokud povazujete
prostor za prohledany, ozna¢ena mista prohledejte pomoci
pinpointingu. Drzte M-Scan svisle a pfechazejte nad mistem
jednim smérem, pak v uhlu 90° pohyb zopakujte, az naleznete
stfed signalu.

Rozdilné cile davaji rizné signaly. Po ziskani urcité praxe a
zkuSenosti, dokazete odhadnout velikost a tvar pfedméta.
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Magnetometer C-Scope M-Scan je vyroben

pro vyhledavani zeleznych a ocelovych pfedmétu dle
magnetického pole okolo nich. Geomagnetické pole Zemé
je vSudypfitomné, pfistroj jej dokaze ignorovat, takze mohou
byt zaznamenany i malé zmény.

Sila a smér pusobeni magnetického pole Zemé se Iisi
geograficky jako vysledek geologického podlozi a také zemské
Sitky.

Na rovniku je magnetické pole horizontalni, ale na severnim a
jiznim polu je vertikalni — stfelka kompasu bude sméfovat
pfimo doll. Mezi témito dvéma extrémy magnetické pole
Zemé (i stfelka kompasu) klesa doll na severni polokouli a
stoupa na polokouli jizni.

Obr 1 Silo¢ary geomagnetického pole Zemé klesaji
smérem k polam.

C.SCOPE

North Pole

South Pole



Mineraly okolnich hornin mohou zpusobit lokalni odliSnosti —
dokonce ve vyjimecénych pfipadech i kompletni obraceni
pole.

Znazornéni geomagnetického pole Zemé je uvedeno na
Obr 1. VSimnéte si, ze magneticky sever je nékolik stupfid
odklonén od skute€ného severu, a Ze magneticky severni
podl je v podstaté ,jizni pol“. Sipky na magnetickych
siloarach znaci smér, kterym magneticka stfelka kompasu
umisténa v linii, bude ukazovat. Protiklady se pfitahuji. A
severni pol magnetické stfelky kompasu bude pfitahovan
jiznim pélem Zemé.

Sila a smér magetického pole Zemé se také méni s Casem.
Zhavé zemské jadro je v neustalém pohybu a pozice
severniho a jizniho podlu planety se tak postupné méni.
Tvarci map zaznamenavaji tutu odchylku (a rychlost zmény)
na svych mapach.

Lower Sensor
Detects target

Pole se také méni jako vysledek vzajemného pusobeni
magnetického pole planety a slune¢niho vétru, to maze
zplUsobovat ruseni a nepfedvidatelnost. M-Scan dokaze
kompenzovat tyto zmény, proto je vyhledavani s nim jednodussi.

M-Scan ma dva senzory ulozené v dlouhé hlinikové trubici,
umisténé zhruba 50 cm od sebe. Horni senzor, blize

k ovladaci desce, pfedevsim zachytava okolni ptusobeni pole
— pfedev§im magnetické pole Zemé — a jemna elektronika
dokaze tento vliv odladit. Dolni senzor, blize k zemi, je silné&ji
ovliviiovan magnetickym polem pfedmétd v zemi.

Toto rozdilné usporadani se nékdy oznacuje jako “gradiometr”.
Diky tomu je M-Scan necitlivy na geomagnetické pole Zemé,
at’' ma jakoukoliv orientaci nebo silu.

Obr 2 C-Scope M-Scan ma dva senzory.

Upper Sensor
Cancels Earth’s
Field

|< 0.5m

C.SCOPE

13




Zelezné predméty maji tendenci sousttedit kolem sebe
magnetické silo¢ary. Magnetické pole vyzafované zeleznym
predmétem ma tendenci nasledovat stejnou orientaci, jako ma
magnetické pole Zemé. Pokud pfedmét zmeéni pozici, siloary se
zmeéni dle aktualni pozice a zemského pole, protoze zelezo
netvofi silny staly magnet.

Ground

Pokud je zelezny pfedmét plochy a je ulozen horizontalné (A),
bude vypadat jako horizontalné ulozeny ty¢ovy magnet a bude
vytvaret severni pdl na své severni strané a jizni pol o stejné sile
na opacné strané.

Pokud ma pfedmét vyznamnou velikost smérem vertikalnim (B),
ty€ovy magnet se bude zdat naklonén tak, aby odpovidal poli
Zemé. V tomto pfipadé, bude severni pdl pfedmétu hloubgji nez
pdl jizni a vliv zemé nebude tak silny. V tomto pfipadé je mozné
nalézt vrcholy rozdilné sily na obou stranach zelezného
predmétu.

Obr 3 Schéma znazorriuje, jak vertikalni tloustka prfedmétu v zemi
muZe zpusobit asymetrickou odpovéd’ na povrchu ve stfednich
Sitkach, kde ma zemské pole znacny pokles.

o\

A

N

C.SCOPE

Surface

Direction of dip
Of Earth’s field
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Zelezo a ocel se chovaji jinak. Ocelové pfredméty mohou mit tzv.

permanentni magnetismus, ktery se nemusi shodovat

s magnetickym polem Zemé. Napfiklad magnetické geodetické

body mohou byt nalezeny ve vzdalenosti nékolika metru.
Ocelova ty¢ v zemi, orientovana vertikalné se maze jevit, jako
Ze ma pouze jeden magneticky pdl, jizni nebo severni, protoze
protilehly pél maze byt tak hluboko, Ze se neobjevi.

V misté, kde vede pres stanovisté Zelezné nebo ocelové
potrubi, které mize vysilat fadu severnich a jiznich pold podél
celé délky potrubi. Spoje se mohou jevit na povrchu jako
nahlé zmeény severu a jihu. Z toho divodu ma M-Scan tzv.
‘pfirubove’ symboly @l . které se objevuiji na displeji vzdy,
kdyz se zméni severni a jizni p6l a obracené.

PFi peclivém pouzivani M-Scanu a informaci o délce
jednotlivych usekl potrubi, budete schopni lokalizovat
pfirubové spoje, coz se mlize hodit predevsim, kdyz
vyhledavate mista, kde dochazi k uniku.

Ocelové potrubi mlze také ukazovat magnetické zvraty podél
jednotlivé délky, které se neobjevi ve spojich a kloubech. Za
to mdze permanentni magnetismus ziskany béhem vyroby
nebo pouZziti.

Obr 4 Prabéh zelezné trubky se muze jevit jako série
dlouhych tyc¢ovych magnett s nahlymi zménami od
severu k jihu u kloub(i a pfirub potrubi.

C.SCOPE



Nékdy je mozné posoudit hloubku predmétu dle typu odpovédi V prostfedi znecisténém odpady s mnoha vedenimi blizko,

magnetometru. Malé, mélce ulozené pfedméty mohou vytvaret pripadné pfes sebe umisténymi mize magnetometr vydavat
stejné silné signaly jako velké pfedméty hloubgji ulozené, ale matouci odpovédi. V takovém to prostfedi bude tfeba pouzit dalsi
hloubgji uloZzené pfedméty budou vytvaret Siroky vrchol metody pro vyhledavani (dal$i pfistroje pro lokalizaci naleznete
signalu, zatimco malé mélce ulozené pfedméty vytvari na www.cscopelocators.com).

ostfejsi, uzsi vrchol, kdyz konec trubice magnetometru se
posune pfimo nad né. Coz umoznuje odliSit nechténé drobné

Na uzemi dfive vyuzivaném pro prdmyslové nebo i
pfedméty na povrchu od hloubéji ulozenych chténych cila. y bro primy

hospodarské vyuziti, maze byt ptida znecisténa kousky
Zeleznych a ocelovych pfedmétll, coz také detekci ztézZuje.
Doporucujeme, opakovat hledani pfi nastaveni nizsi citlivosti
nebo s pfistrojem ve vySce 0,5 m, aby malé pfedméty blizko
zemského povrchu nebyly zaznamenavany.

Magnetometer

v N

Obr 5 Odpovéd magnetometru
na predméty ulozené v rizné

hloubce. Amplituda odpovédi \/
muZe byt stejna, ale rozsah :
odpovédi miiZe byt Sirsi, coz .
znaci, Ze je pfedmét dale
od senzoru. Small or weakly
magnetic object
buried near the
surface Medium sized
object at
medium depth Large or strongly
magnetic object
buried deep
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Mezi vynikajici funkce M-Scanu patfi tlaCitko ‘Erase/vymaz’. Obr 6 M-Scan tlacitko ‘Erase/vymaz’, kterym odladite
PFistroj je vyroben tak, aby poskytoval odpovéd na ruSenbd okolnich pfedmétd, napf. plotu.

magnetické pole Zemé blizkou nule. V nékterych pfipadech je
dobré vyrovnat toto pole vzhledem k severu a jihu, tim
kompenzovat velky magneticky nebo magnetizovatelny
predmét, jakym muze byt napfiklad oploceni nebo auto, které
mohou mit velky magneticky potencial. Provedenim této
kompenzace pomuze pfi lokalizaci cilti blizko dal$ich
kovovych pfedmétl nebo jejich ¢asti.

Use "Erase" button

2)

to conpe_nsa'te for
Pokud stisknéte tlacitko Erase, predmét se strong fields nearby
vynuluje a nastaveni zlstane, i kdyz se

zméni hladina citlivosti.

Tlac¢itko Erase mize byt stisknuto vice nez
jednou a pokazdé se jednotka vynuluje.

Mlze se stat, Ze je ruseni pfili$ silné a neni
mozné ho odladit. V téchto pfipadech snizte
citlivost a provedte dalSi pokus.

Pokud pouzivate tuto funkci, drzte M-
Scan v konstantni vzdalenosti a uhlu od
velkych pfedméta.

Pro vypnuti funkce Erase stisknéte tlacitko on/off Consl?tan't
dvakrat a M-Scan se navrati do puvodniho

nastaveni.

Search parallel
to fence
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Cidla M-Scanu jsou orientovana podél osy trubice. Pokud je
trubice umisténa v pravém uhlu k magnetickému poli (Obr 7 A),
nebude nalezeno zadné pole. Pokud jsou magnetické siloCary
paralelni k trubici ( Obr 7 B), ziskate nejsiln&jSi odpovéd. Pokud
je M-Scan drzen v Uhlu k zemi, nejsilnéj$i odecitani nemusi byt
pfimo nad pfedmétem.

Obr 7 A

Z&dné magnetické pole nebude
detekovano, kdyz silo¢ary
magnetického proudéni jsou

v pravém uhlu k trubici
magnetometru (A). Pokud jsou
silo¢ary paralelné, je
magnetometr schopen optimalné
pracovat (B).

C.SCOPE

Neni detekovan signal.

Toto ma také vyznam ve stfednich Sitkach, kde silocary
magnetického pole zemeé klesaji pod Uhlem a pfedméty v zemi
mohou vytvaret pole v Uhlu k trubici zemé. | kdyz je trubice
drZena vertikalné.

Vrchol signalu bude nalezen mimo stfed, kdyz silo€ary jsou
paralelné k trubici (Obr 7 B). Je dulezité, prohledat misto zleva
doprava a zprava doleva, aby obrazek toho, co je pod
povrchem, byl co nejpfesnéjsi, a zaroven byl uren jeho stred.

B

Signal

nalezen
mimo
stred.
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Jednotlivé geodetické body blizko u zemského povrchu se Obr 8
zdaji, jako by mély vice vrcholl, kdyz M-Scan prejde nad Vrcholy a nuly nad
nimi. magnetickymi body.

Na obrazku 8 jsou dva malé, ale vyhledatelné, postranni
poklesy (A) na kazdé strané stfedového vrcholu (C), kdyz
pouzijete M-Scan vertikalné, abyste nalezli geodeticky bod.
VSimnéte si, ze se vytvari nula na kazdé strané od stfedu
(B), kde jsou silo¢ary v pravém uhlu k trubici magnetometru.

Surface <
S
Magnetometer
Respon_si—__’/\
N N

Null Null
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